Pneumatyczny regulator potozenia z 3
punktami zatrzymania
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[0 3sterowalne pofozenia sitownika przy uzyciu jedynie 4
kablioraz przewodu doprowadzenia powietrza.

[0 Ustawienie srodkowego punktu zatrzymaniaw
dowolnym potozeniu katowym zakresu.

[0 Mocowanie bezposrednie na standardowych
sitownikach Kinetrol z 1 obrotu - z dwustronnym dziataniem
lub sprezyna powrotna, modele 05 do 09 (modele 10 do 14
wymagaja specjalnych sitownikéw)

[0 tatwaregulacja punktu zatrzymania z wyborem metody
- wbudowany potencjometr, zewnetrzny potencjometr lub
sygnatem 4-20 mA.

[0 Precyzyjny obwéd elektroniczny umieszczony w
trwatej, szczelnej obudowie (stopiern ochrony IP65/

Napiecie zasilania 230V 110%, 50 Hz - napigcie zmienne

NEMA 4). 115V 110%, 50 lub 60 Hz - napigcie zmienne
i o : 24 VT110% - napiecie state
= Olb::mwe bezposrednio montowany standardowy 48V7 100;0 ¥ na‘:)ieecie state
eleitromagnes: Pobér mocy Regulator potozenia max. 1.5 W
Elektromagnesy 20 VA przy wzroscie
OPCJE natezenia, 10VA przy statym pradzie
[0 Dwa wyltaczniki kraficowe (mechaniczne lub czujniki Zakres temperaturypracy  0° do 70°C (32° do 160°F)
zblizeniowe) wewnatrz tej samej obudowy. Rezystancja wejé¢
[0 Sterowany sygnatem 4-20 mA obwéd sprzezenia sygnatu 4-20mA 250 Ohm
zwrotnego potozenia katowego umieszczony w tej Rezystancja zewnetrznego
samej obudowie. potencjometru 2000 Ohm do 20000 Ohm
Liniowos$¢ <1% zakresu

[J Opcjonalne wartosci napiecia zasilajacego : 240V, 115

V - napigcie zmienne, 48 Vi 24 V - napigcie state Strefa nieczutosci 0.1% do 3% zakresu

Powtarzalno$¢

Przy wyborze ponizszych opcji nalezy skontaktowac
sie z firma Kinetrol :
- Sprezyna powrotna potozenia $rodkowego przy awarii

Masa

<1% w zaleznosci od optymalnego
ustawienia szybkosci i strefy nieczutosci

2.4kg/5.31b

zasilania pneumatycznego
- Blokada pofozenia przy awarii zasilania pneumatycznego
lub elektrycznego

KODYZAMOWIENIOWE

- Dwupotozeniowe zatrzymanie przy awarii elektrycznej Z/Bez Model Trybawar.przy | Reg. przeplywu/| Sygnat zwrotn
sitownika sitownika | | obustr. dziafaniu Thumik polozenia
’ POWE OKABLOWAN’E Q=bez Patrz dane H=blokada 0=brak 0=brak
3 5 1=z sitownika =} 1=j
Obustronne dziafanie i standard e 'ei
Uziemienie | 1, Regulatorpolozeniaz3 ! —
i : ‘ 1 T
Zero P  1BIR O |000|-|000| 00000
' Przy obrocie w H | L
! prawo przy '
Prawe koricowe potozenie ' § ' T P
Faza Bezpieczik - Al edenge Obustronne dziatanie/ | | Naiecie Kraficowki
Polozenie $rodkowe I i d . : Sprezyna powrotna zasilalg
Lewe koricowe polotenie || :;yy :::gz:ew fowo | 100 = Obustr. dziat 0=240V~ 0=brak
. x — ' sygnatu A=5, B=7 " 120 = Sp.pow.,0br.w lewo 12115V~ 1= kraficowki mechan
Przefacznik dwubiegunowy3-polozeniowy e anceh ' 130=Sppow.cbrwprawo| | 2=24v= | [2=caunkizbii 530
Ze sprezyna powrotng 3=48V= s
il [ Regunrpaetanazs
Uziemienie 1 '
— a1 UKIAD ZAWORIZACISKOW
Zero ! | =
! a= Bezpieczne wrazie 2Zwory oznaczone jako: Fz3 | 2Zwory Styki Wybor
! i Ko :
= : :;Z?en?e cowe ! |1~ Woudowany potenciometr: .BD QJZ " Nie podtaczony sprezyna powrotna
Faza Bezpiecznik o~ " b= Poloteniesrodkont o Zewn. potengometrwart zadane| B i) ObustronneﬁJZ
ST - H : }:]
2 ' o= Kohoowa polazania (Minimum 2K Maximum 20K) 1 @m L\/{,j dziatanie a
b— ' P IS s A
' przyzasilaniu Janal
: v 'Zew"j”,z"y sygnel 4;20"“, ol B2 9 0 1 Sprezyna B
1 0 wartosci zmienne) iednio|
Przefacznik dwubiegunowy3-polozeniowy '~ == - === === ===~ C S napica zastang) T UBzoa | | ] 1 | | powoina B D:JI

Uwaga: jest adya styki 5i 7 nie musza by¢ wzajemnie
po!aczone gdy styk 1 jest pod napigciem (tj. gdy sitownik znajduje sig w Srodkowym potozeniu).
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